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SDI4

SDI5

SDI6

SDI7
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‎注释：

‎如右图所示

‎针号和左图所标注针号

‎对应一致

‎系统IO输入NPN

‎一端接针型管

‎输入接在控制柜输入

‎针号 ‎记号
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24

‎系统输出接控制柜
‎引出的继电器常开触点

‎端子排上面
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-U2
/2.4:B
/2.9:B

A1A2

-K1

A1A2

-K2
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-K3

A1A2

-K4

A1A2

-K5

A1A2

-K6

A1A2

-K7

A1A2

-K8

24V / 1.14:I ‎机器人内部电源24V

SDI1/‎程序复位(从程序首行运行)

SDI2/‎停止（退出程序）

SDI3/‎暂停

SDI4/‎继续

SDI5/‎报警复位

SDI6/‎伺服使能

SDI7/‎急停

SDI8/‎备用

0V
1.12:I

‎机器人内部电源0V

0V
1.9:H

‎机器人内部电源0V

24V
1.8:C

‎机器人内部电源24V

SDO1 / ‎伺服ON

SDO2 / ‎运行中

SDO3 / ‎机器人报警

SDO4 / ‎机器人暂停中

/

/

/

/
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‎用户IO输入NPN

‎注释：

‎针号和左图所标注针号

‎焊接，勿虚焊，落焊

‎对应一致

‎如右图所示

-U2
/1.10:A

/2.9:B

-U2
/1.10:A

/2.4:B

13

2

-B1
‎贴膜气缸1打开

+

-

13
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-B2
‎贴膜气缸1关闭

+

-

13
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-B3
‎贴膜气缸2打开

+

-

13
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-B4
‎贴膜气缸2关闭

+

-
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-B5
‎贴膜气缸3打开

+
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13
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-B6
‎贴膜气缸3关闭
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-B7
‎贴膜气缸4打开
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-B8
‎贴膜气缸4关闭
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-B9
‎摆动贴膜气缸5打开
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-B10
‎摆动贴膜气缸5关闭

+

-

13

2

-B11
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-B12
‎贴膜真空2信号
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-B13

‎贴膜真空3信号

+
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13
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-B14
‎贴膜真空4信号

+
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‎飞达1辅料到位

‎飞达2辅料到位

‎飞达3辅料到位

‎飞达4辅料到位

‎外部电源0V







‎外部电源24V







‎PLC允许取料

‎PLC允许贴料

‎PLC允许机器人移走

‎外部电源0V







‎外部电源24V
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‎用户IO输出NPN
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‎注释：

‎针号和左图所标注针号

‎焊接，勿虚焊，落焊

‎对应一致

‎如右图所示

-U3
/3.9:B

-U3
/3.4:B

x1x2-Y1
‎贴膜气缸1

x1x2-Y2
‎贴膜气缸2

x1x2-Y3
‎贴膜气缸3

x1x2-Y4
‎贴膜气缸4

x1x2-Y5
‎摆动贴膜气缸5

x1x2-Y6
‎贴膜吸真空1

x1x2-Y7
‎贴膜吸真空2

x1x2-Y8
‎贴膜吸真空3

x1x2-Y9
‎贴膜吸真空4

x1x2-Y10
‎贴膜吹气1

x1x2-Y11
‎贴膜吹气2

x1x2-Y12
‎贴膜吹气3

‎外部电源24V







‎外部电源24V







‎外部电源0V







‎外部电源0V
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X00
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X05
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P
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L
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P
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H

24V
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X11

X12
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X14

X15

GND

‎记号

C

N

3

24V

GND

FG

24V

COM

GND

24V

24V

24V

0V

C

N

4

C

N

5

0V

0V

‎注释：

‎按照右图所示接线

‎对应一致

‎压针型端子

‎扩展模块IO输入NPN

CN6 CN7

‎CN5为24V电压输出端口，

CN4:
‎输入讯号共点
‎接24V为高电平
‎接0V为低电平

CN3:
‎电源输入端口

‎可从此端口取电

-U4
/4.5:B

/4.12:B
/5.4:B

/5.10:B

-U4
/4.5:B
/4.9:B
/5.4:B

/5.10:B

-U4
/4.9:B

/4.12:B
/5.4:B

/5.10:B

24V / 4.15:A ‎外部电源24V 24V / 4.3:A ‎外部电源24V

0V / 4.15:A ‎外部电源0V 0V / 4.3:A ‎外部电源0V
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‎记号

P

1

L

24V

Y00

Y01

Y02

Y03

Y04

Y05

Y06

Y07

GND

‎记号

P

1

H

24V

Y08

Y09

Y10

Y11

Y12

Y13

Y14

Y15

GND

‎注释：

‎按照右图所示接线

‎对应一致

‎压针型端子

‎扩展模块IO输出NPN

CN8 CN9
-U4
/4.5:B
/4.9:B

/4.12:B
/5.10:B

-U4
/4.5:B
/4.9:B

/4.12:B
/5.4:B

x1x2-Y13
‎贴膜吹气4

/ ‎机器人报警输出

/ ‎取料完成

/ ‎放料完成

/ ‎吸料完成

/ ‎准备好

/ ‎开启上视觉光源1

/ ‎开启上视觉光源2

/ ‎飞达1取料

/ ‎飞达2取料

/ ‎飞达3取料

/ ‎飞达4取料
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‎华懋贴膜scara

‎扩展模块接口分布图

2020/8/27HuaMao 6

‎夏朝茂
6

‎梁汉初

‎如右图所示

‎DMCNET 通讯口：CN1,CN2

‎一个端子连接后面站点

‎一个端口连接前方站点

‎站号选择：RSW1

‎通过旋钮选择当前站号

‎默认从 1 开始，依次递增。

‎扩展模块IO接口分布图
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