
负载
Payload

重复定位精度
Repeat Positioning Accuracy

TS650-03

水平多关节/Horizontal Multi-joint

地面/Ground

4轴/4 Axis

650mm

200mm

额定3kg/Rated 3kg

最大6kg/Max.6kg

第1-2轴/1st-2st Axis,±0.02mm

第3轴/3rd Axis,±0.01mm

第4轴/4rd Axis,±0.01°

0.45s

20kg

FOUR-AXIS INDUSTRIAL ROBOT
四轴工业机器人

TS450-01
TS650-03

·High speed

·High precision

·High stability

·Strong scalabilly

·Software motion control technology 

·Conmbination of control and visual

·EtherCAT bus control system

·Easy to install

● 高速

● 高精度

● 稳定性高

● 扩展性强

● 软件运动控制技术

● 控制、视觉合二为一

● EtherCAT总线控制系统

● 方便安装

22 23|

尺寸 Size

规格参数 Specifications

机器人型号/Robot Model

手臂形式/Arm Form

安装方式/Installation Method

轴数/Number of Axis

工作行程（臂长）/Arm Stroke

Z轴行程/Z axis Stroke

标准循环时间/Normal Cycle Time

本体重量/Body Weight

TS450-01

水平多关节/Horizontal Multi-joint

地面/Ground

4轴/4 Axis

450mm

150mm

额定1kg/Rated 1kg

最大3kg/Max.3kg

第1-2轴/1st-2st Axis,±0.02mm

第3轴/3rd Axis,±0.01mm

第4轴/4rd Axis,±0.01°

0.45s

16kg

TS450-01

TSP650-03

Industrial automation,Certainly Topstar!

工业自动化  就找拓斯达


