AR

" &' B HEER  1997.10
E & X x % WK
B {§ 18846172493 BE % Ipeng youxiang@163.com
BiaESR = PHER 2 B mt
HEs =

® 2020.09 - £S: RBEREIWXE HBIEFR - NBABE it (R
FRIERZHE: BARASRREARESLRNE (ZAHNH[ASLIEE)

® 2016.09-2020.06: SIETIFAE NIERER I AFl ( 4/185, Hi 2.16%)
IRESLIEZ

2021.06-2021.09 BRINBARHSEIRAFES: ERGIMENBATFE

o FTET/IE:

1.5 T IMENIES AZ KT EBHN=3R PID #%,

2255 7ET ROS & Moveit! BINNSSARARHF R, ZANTENRESFIIMEWMGR, HEHSRVZEAZ
NFEMNNFEE, EHF0HTRRE.

3ITHIT TIMEN S AR T EBRIRHECTN, HPPRERESXKE, BKEZE (FREEKSE), thh
FEIEFREICNS. 2B MATLAB fTRENBERES, WIERZE, ZEEE ROS SLHEXTIIIIE,
2021.01-E%S B HR= R/ MR EBIREFGERAR
o INE#EA:

R AMEERE, FTERRCEHRETWETHRTE/MEE BirnNESEE. TEERRREHFMNNNZE
REEE, HFSEPER, BEHESR I NE TR EIRETELL .
o FET{E:

1,58/ T I NFMETH0H DH SEANIEHFEE, B2 7 Simulink 1 ADAMS {(5E¥E&.

2RRIBEEYESEH T PID, £F Newton-Euler (Isi HFLAREFREABM&INZEES, Biuzsl, BiEn
EHESFEARIGIE, FiiTT C++RIECE.

3. BT THRARTENETEHIEL, BXT N EEENIEsIRIAFEEEN EE R AR T NAZE R .

4.5 T BE TR FERMELIZRRS, 2 /98 RERFEER.

® EKF: TEAR 506 7, BEBEAERIIEETIARISNSISER.

o LlkuhE:
120MER C++4mfE, BEIBMERAS Python, MATLAB fRiZ; & Linux EANEME, BEBBET ROS HITHA.
2.2 ADAMS F1 MATLAB HTEXGIR R, AESMEHEL, seBH TR RFIMAEMEIN.
3. EERNWMEIESENF SHMOFRET R, AEMERXEEIRNTRLIEE.
4 tINEETE R SolidWorks, Creo F=4EEtRIkM, EARERINEESREREN.

o RUMFESIRE: RHEEESRMFFMENE, SETIWAFLFENVE, BERIERFE, R—FK
F&, AEFAFENFRELZHEX—FRE,

o BFEENE, BUIBFERT C++RE, HIREMSHEEEHIMLERIENR,

® ERENIRE, IZEMSS, EEAREN KRBT HEHITIET, FRzE, BTIE.



