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熟悉Matlab编程；


熟练使用CAD等绘图软件；熟练使用Office办公软件。


具备图像处理及计算机视觉的理论和算法知识；


熟悉相机成像、标定原理；能够根据文献编写代码实现算法


英语四级


驾驶证C1


计算机二级证书





专业技能与所获证书





2014.09-2018.06        安徽新华学院       测控技术与仪器（本科）


主修课程：嵌入式系统与单片机、C语言、数字信号处理、模\数电路、微机原理与接口技术、虚拟仪器





2019.09-2022.06       南昌航空大学       仪器仪表工程（专业型硕士）


研究方向：无损检测、视觉测量、图像处理与计算机视觉


主修课程：工程数学、矩阵论、专业英语、非线性光学、信号处理、数字图像处理、现代传感技术
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性别：男                  联系方式：18720052373


户籍：安徽滁州市凤阳县     电子邮箱：� HYPERLINK "mailto:1297027859@qq.com" �1297027859@qq.com�
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彩色漫反射物体快速三维测量的实验研究


本研究目的是利用三通道正弦条纹实现对彩色物体的快速高精度三维测量。


1）解决彩色相机在接收反射条纹时出现的串扰问题；


2) 解决被测物表面的彩色部分对红、绿、蓝三色条纹图的反射率不同问题。


3) 在利用傅里叶变换法获取截断相位过程消除基频与零频的混叠效应。








学术经历





本人有三年的结构光三维成像及图像处理研究经验，熟悉相机成像原理及相机标定原理；熟悉图像处理的基本算法；具备较强的团队协作和领导能力，优秀的组织策划能力；较强的自主学习及独立思考解决问题的能力；能够阅读英文文献及根据文献编写代码。





自我评价





论文：基于三通道正弦条纹投影的彩色物体快速三维测量（在审）


专利：一种基于三通道正弦条纹投影的彩色物体快速三维测量方法（受理）


  一种基于三通道正弦条纹投影的彩色镜面物体快速三维测量方法（受理）








科研成果





(2) 相位测量偏折术的理论模型  


研究较大曲率的大尺寸镜面的相位测量偏折术的理论模型。当测量大镜面时，会引入一系列问题：大LCD显示器平整度误差；图像畸变等。具体内容如下：


1) 相位测量偏折术系统标定：


相机标定，包括CCD 相机的内参和外参的标定，镜头畸变系数标定；


系统几何结构的标定，包括参考平面、显示器空间位置的标定；


显示器平整度误差标定。


    2) 相位与梯度关系的数学模型研究，适用于较大曲率的镜面表面。


    3) 梯度与面形关系的数学模型研究。


(3) 基于三角波条纹离焦和三频外差原理的相位测量偏折术的理论模型


研究基于三角波条纹离焦和三频外差原理的相位测量偏折术的理论模型，提高相位解包裹的准确性和测量精度，用于较大曲率的大尺寸镜面的测量。


1) 三频外差条纹频率的最优选择理论模型，需要确保三个条纹频率相差较小，能同时离焦成正弦条纹；


2) 三频外差的原理；


3) 基于三角波条纹离焦和三频外差原理的相位测量偏折术的理论模型。











