
个人总结

完成过有关机器人的课程设计

使用ROS设计机器人的模型，能够手动控制机器人的头部，四肢的运动。

使用RoboDk编程仿真软件实现机器人（主要为发那科机器人）的搬运，码垛和焊接。

使用示教器完成发那科机器人以及埃夫特机器人的搬运码垛和焊接

教育经历

安徽三联学院

机器人工程	本科	机器人工程学院

2017年09月		-	2021年07月

合肥

相关课程：机械基础、电路与电子技术基础、c语言、嵌入式单片机、电机与拖动、信号与系统、python、Matlab与系统仿
真、工业机器人技术、Ros机器人程序设计、传感器与检测技术、自动控制理论实验。

项目经历

安徽省大学生创新创业大赛

组员

2018年09月		-	2019年03月

合肥

向组内各成员提出自己的项目，并做成PPT，介绍自己的项目，并得到组员的大力支持，确定为主要项目，但却止步于省级评
选。

社团和组织经历

智能机器人协会

策划部组员	策划部

2017年09月		-	2018年10月

合肥

负责协助部长进行活动的策划，成功举办三场社团活动

“智跑蜀山”2018合肥坐标定向赛

裁判长	裁判组

2018年09月		-	2018年09月

合肥

自己负责合肥罍街的一个裁判点，负责将组员的任务进行分工，成功的完成了组点数的任务，为大赛的圆满结束贡献微薄之
力，同时得到奖牌和证书的奖励。

技能/证书及其他

技能：	Office，Python，c，matlab

证书/执照：	驾驶证，SYB,安徽省书香江淮三等奖，校级数学建模一等奖

语言：	英语（CET-4），普通话（母语）

王睿
18856449598	丨3124705068@qq.com	丨合肥

微信:	wangrui3124705068
求职意向:	机器人或自动化有关方向


