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	基本资料
	姓    名：向垂悦                  籍    贯：湖南邵阳
	教育背景
	主修课程：《机械原理》、《机械设计》、《控制理论基础》、《电工学》、《电力电子技术》
	主要实习经历
	 2019年9月-2020年6月       湖南艾克机器人有限公司           研发工程师
	1、机械制作部分：产品机械结构、主控箱以及手轮的图纸绘制；
	2、电控箱部分：主控箱内部以及外部的线序定义以及布线设置。
	科研成果
	参与项目
	1、横向课题：电弧跟踪系统研发设计（广东新会中集集团）        2018/9—2019/7
	1、电弧信号检测（通过本课题组自主研发的摆动器检测电弧弧长变化情况，加入霍尔传感器检测电流信号强度）；   2、负责电控箱的布局、内部电器原件的接线以及电源控制箱中电路板的焊接。
	2、国家自然科学基金 磁控摆动等离子弧增材制造焊接方法（已申报） 2018/9—至今
	专业技能
	所获奖励
	自我评价

