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教育经历
 2018.9-2021.6 合肥工业大学（211）
 2014.9-2018.6 安徽大学 （211）

硕士(在读) 机械工程
本科 机械设计制造及自动化

校园工作
 2015.6-2016.6 安徽大学科学与技术协会
 2016-6-2017.6 安徽大学智能车俱乐部
 2018.9-至今 合肥工业大学

活动部部长
电磁组负责人
助教

获奖情况

 2015 年 8 月，安徽大学机器人剧场赛校最佳创意奖
 2016 年 8 月，第十一届全国大学生“恩智浦”杯智能汽车竞赛省赛优秀奖
 2016 年 9 月，安徽省大学生电子设计竞赛（本科组）省赛三等奖
 2017 年 3 月，安徽省第四届工程训练大赛电控组省赛一等奖
 2017 年 8 月，第十二届全国大学生“恩智浦”杯智能汽车竞赛国赛二等奖
 2018-2019 年，获得研究生校级一等奖学金

科研成果 发明专利
一种基于空间传感器阵列的工业现场安全管理装置(授权)
 一种三维扫描装置 (实审)

软著
永磁同步电机在旋转坐标系下参数计算软件(授权)
永磁同步电机速度电流双闭环仿真软件(在审)

项目

经历

 cSPACEWatch 上位机软件的开发 2020.6-2020.8

针对电机驱动控制平台、倒立摆控制平台等开发一款上位机软件，实现数据的可视化显示、控
制指令的下发和数据的保存等功能。
负责上位机界面的布局，程序框架的搭建；在 Qt creator 编写上位机软件代码，实现上位
机和 DSP 通过串口模块进行数据交互以及数据的可视化显示；
负责利用 Qt 多线程的方式，实现数据接收和显示的多线程处理，避免单线程时大量数据导
致上位机卡顿的现象；
负责上位机的测试、BUG 修复和后期维护；
负责上位机使用说明书的撰写。

 一级倒立摆项目（项目组主要成员）2019.6-2020.4

基于 MATLAB/Simulink 和 TMS320F28335 芯片， 采用基于模型设计的工程方法（MBD）开发
直线电机和旋转电机倒立摆，实现倒立摆的稳摆（PID 算法）和自动起摆控制（bang-bang 算
法）；
基于 cSPACE 上位机，通过串口通信，实现倒立摆数据的实时显示和控制指令的下发；
负责实现倒立摆的稳摆和自动起摆控制；
负责产品技术手册和实验指导书的撰写。

 基于 TMSE320F28069 的两轮自平衡小车项目（项目组主要成员）2018.6-2018.9

基于 TMS320F28069 控制芯片和 TI DRV8833 驱动芯片，设计两轮平衡车的机械结构、控制电路
和驱动电路，实现平衡车的直立控制、速度控制以及结合一些传感器，实现平衡车的综合控制，
提高平衡车的趣味性；
在 CCS 中编写控制代码，通过 IIC 协议获取 MPU6050 的加速度和角速度信息，积分后得到小
车的角度；
通过正交解码获取光电增量式编码器的数据，进而获取小车的速度；
根据获取的车身角度建立直立环 PD 控制，实现小车的直立控制；
根据获取的小车速度建立速度环 PI 控制，实现小车的速度控制；



结合蓝牙模块、CCD 模块、红外寻迹模块、超声波传感器等实现平衡车的蓝牙遥控控制、寻
迹控制以及避障控制等功能。

实习经历

 安徽合动智能科技有限公司 | 研发部实习生 | 2019.6-至今

实习期间，主要从事基于 DSP TMS320F28xx 系列控制芯片的电机驱动控制系统的研发。
 协助工程师设计多电机（直流有刷/无刷电机、步进电机、永磁同步电机等）驱动控制平台，
确定平台机械结构、器件选型、驱动控制方案等；

 负责实现直流有刷电机的 PWM 调速、电流（PI）闭环（霍尔电流传感器）、速度（PI）闭
环控制（增量式光电编码器）；

 使用霍尔传感器，实现直流无刷电机的六步换向控制且可通过 PWM 调节电机转速；
 负责实现永磁同步电机的矢量控制（FOC），实现了 PMSM 的 PWM 调速、电流（PI）闭环（霍
尔电流传感器）、速度（PI）闭环控制（增量式光电编码器）和位置（PI）闭环控制；

 负责基于 MATLAB/Simulink 模型设计以及 DSP28335 的嵌入式快速控制原型系统（RCP）的
研发，用图形化编程，方便维护交接与再次开发，使用 PID 控制算法，实现了电机驱动控制
系统的电流环、速度环、位置环等闭环控制算法;

 通过 DSP 的 UART 模块与 cSPACE 上位机通信，记录与显示数据；
 负责产品技术手册和实验指导书的撰写；
 负责产品的客户现场调试和培训。

技能爱好

 证书：国家计算机二级证书（C）；  大学生英语六级证书（CET6）；

 技能： 熟悉 C、Matlab（Simulink、m 代码）、Qt、C#、 C++ 、Python 等编程语言；

熟练使用 CCS、Keil、IAR、Visual Studio、qtcreator 等软件；
熟练使用 SolidWorks、AutoCAD 等机械绘图软件；
熟练使用 office、WPS、Viso 等办公常用软件；
熟悉 dsp、stm32、K60,stc 系列单片机的编程。

 爱好：足球、乒乓球、羽毛球、台球等，本科曾获得过足球新生杯校级冠军。

 自我评价：工作认真负责，踏实实干，团队合作意识强和有一定项目管理经验。


