
个人简历 

◆个人信息：                                                                       

姓    名：区志豪                    性    别：男 

出生年月：1995.11.14   专    业：机械工程 

研究方向：振动仿真与优化            学    校：广东工业大学 

籍    贯：广东 佛山   政治面貌：共青团员 

手    机：17818588002   电子邮箱：196370915@qq.com 

求职方向：机械/仿真工程师                                           

◆教育背景及等级证书：                                                                       

 2014.9—2018.6      广东海洋大学         机械设计制造及其自动化               本科 

 2018.9—至今          广东工业大学                机械工程                      硕士 

 2016. 5               金工实习 

 2017. 8               东风汽车集团参观实习 

 英语四级证书                         

 C1 驾照 

◆个人简介：                                                                             

 本人性格开朗，爱好广泛，在学习期间进取参加各种活动，多次组织一些学校活动。进取向上且对

待工作认证负责，有上进心，勤于学习能不断提高，喜欢向高难度挑战，提升自身的本事与综合素

质。我是一个很有时间观念的人，能进取认真做好每件事，不怕辛苦不怕累，更不怕挫折，待人真

诚，善于沟通、协调，有较强的组织本事与团队精神。 

 扎实的专业知识积累 

 丰富的项目经历 

 能熟练使用 Ansys、Hyperworks 及 Adams 等仿真软件 

 能熟练使用 AutoCAD、ProE 及 Solidwoks 等设计软件 

 熟悉 C++、Python 等编程语言 

◆项目经历：                                                                        

 消防破拆车数字化样机 

 股票 K线图匹配软件开发 

 计算机辅助工厂规划设计软件开发 

 伸缩臂叉车驾驶室振动仿真与优化 

 伸缩臂叉车车架臂架疲劳分析 

 伸缩臂叉车 RAS 系统仿真与优化控制 

◆主要项目：                                                                         

 消防破拆车数字化样机                                                       2018 年 

项目介绍：项目基于三一重工消防破拆车开发，本项目基于 AMESim 和 ADAMS 平台，采用 Modelica

多领域建模仿真技术，对三一重工研发生产的消防破拆车的臂架系统进行了机械、液压和控制的多

领域建模，并在不同工况下进行仿真，分析系统的平顺性。 

主要职责：基于 QT 平台开发消防破拆车折叠臂受力计算软件，计算臂架系统不同工况下油缸的受

力情况。 

 股票 K线图匹配软件开发                                                         2019 年 

项目介绍：项目基于 Python Tushare 包进行开发，设计一款股票 K 线图匹配软件，软件功能包括

股票 K 线数据获取，K 线数据分析及类型匹配，每日分析记录保存，内存维护及 K 线数据可视化等

功能。 
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主要职责：匹配方案商定，软件基本框架商定，合同拟定，PYQT 平台软件开发与测试。 

 计算机辅助工厂规划设计软件开发                                                 2020 年 

项目介绍：项目基于 C++ MFC 平台进行开发，设计一款计算机辅助工厂规划设计软件，软件功能包

括模型库构建及存储，设备库创建/编辑，数字化工厂/车间建模及可视化等功能。 

主要职责：三维文件解析，将 wrl 文件解析为 hsf 文件，并在 hoops 上可视化。 

 伸缩臂叉车数字化样机                                                   2019-2020 年 

项目介绍：项目基于三一海工伸缩臂叉车进行开发，本项目基于 AMESim、Adams、Hyperworks、Ansys、

Ncode 等平台，采用多领域建模仿真技术，对三一海工研发的伸缩臂叉车进行了机械，液压和控制

的多领域建模仿真。数字化样机样机内容包括臂架特性仿真与优化，驾驶室舒适性仿真与优化，车

架臂架疲劳仿真，车架 RAS 系统仿真与优化控制。  

主要职责： 

驾驶室舒适性仿真与优化部分：模型对标方案商定，舒适性仿真模型搭建，舒适性仿真模型包括

Adams 整车刚柔耦合模型及整车有限元分析模型。测试方案商定及实施，仿真模型对标调整，并基

于伸缩臂叉车实际使用工况提出相应的舒适性优化方案。 

车架臂架疲劳仿真部分：仿真对标路线探索，刚柔耦合模型搭建，接触力设置调整。 

车架 RAS 系统仿真与优化控制：液压元件仿真参数调整，针对 RAS 系统的特性及要求，提出 RAS 控

制算法。 

◆实习经历：                                                                       

 单位名称：珠海三一海洋重工有限公司 

 实习时间：2019.07 – 2020.08 

 实习内容：因伸缩臂叉车项目外派至三一海工，负责伸缩臂叉车数字化样机开发工作。 

◆专业技能：                                                                       

 理论技能： 

 掌握机械原理，机械设计，公差配合，电机，丝杆，导轨，齿轮，传感器等专业知识； 

 掌握机械振动理论及优化方法，能匹配设计工程车辆振动系统，并使用有限元完成仿真及优化

设计。 

 工程实践能力： 

 熟练运用 AutoCAD、Proe、Solidworks 等相关计算机绘图软件； 

 熟练运用 MATLAB Simulink、AMESim、Ansys、Hyperworks、Adams、Ncode 等仿真建模软件

于数字化建模仿真； 

 能熟练使用 AutoCAD、ProE 及 Solidwoks 等设计软件; 

 熟悉编程语言使用：C++、Python。 

◆个人爱好：                                                                        

 健身； 

 骑行。 

◆自我总结：                                                                         

 拥有丰富的项目经验; 

 拥有丰富的仿真工作经验; 

 我理解的仿真就是通过建立实际系统模型并利用所见模型对实际系统进行实验研究的过程； 

 仿真的最终目的是能为公司带来多少收益。 


