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  李韫哲      求职意向：机械工程师
联系方式：177-8891-8901                             籍    贯：湖南长沙
电子邮件：liyunzhe@hnu.edu.cn                       政治面貌：中共党员
研究方向：机械设计及理论                              出生年月：1996年7月

教育背景
2018.9~至今            湖南大学（双一流/985）        机械工程（推荐免试）             硕士
2014.9~2018.7         华中农业大学（211）           机械电子工程（专业7/124）       学士
荣誉奖项
· 获得“东方红”杯第二届全国大学生智能农业装备创新大赛全国二等奖

· 获得湖南大学“研究生一等奖学金“
· 获得华中农业大学“优秀团员”和“三好学生”
· 获得华中农业大学“学习成绩优秀一等奖”
· 国家发明专利：24-30mm 双倍长超短烟支蜘蛛手机构及其设计方法（CN202010672096.1）

· 实用新型专利：一种培养皿自动检测装置（CN201621089599.1）

个人能力
· 个人技能： 通过全国计算机2级等级考试（C语言）；熟练使用CREO、CAD等各种机械设计软件；
           熟练使用ADAMS和ABAQUS；熟悉MATLAB、C语言等编程软件。

· 英语能力： 六级（CET-6）486分掌握基本英语听说读写能力。
科研项目经历
· 烟枪成形大压板调节装置的压紧力测算与机构优化                          负责人                   2020.6至今
· 建立烟枪成形大压板调节装置的数字模型，利用数字模型进行ADMAS仿真，分析装置自锁原理和烟支直径调节原理；
· 进行压力测试实验，测算M5机组调节烟枪成形大压板调节装置的压紧力，反求M5机组大压板压缩弹簧压紧力；
· 分析调节机构弹簧锁紧力，优化大压板锁紧机构，实现烟枪成形大压板调节装置转动灵活，锁紧可靠。
· 24~30mm双倍长超短烟支蜘蛛手-接烟轮交接机构设计与分析
              负责人                   2019.3~2019.11
· 建立中长烟支蜘蛛手-接烟轮交接机构数字模型，分析交接机构运动原理，为后续的模型等效和计算仿真提供了物理模型；
· 对中长烟支交接机构模型进行运动仿真和分析，得到机构交接质量控制方法，为新机构设计提供了基础；
· 运用ADAMS和MATLAB软件，设计超短烟支蜘蛛手接烟轮交接机构方案，对新方案进行运动分析，得到最优设计方案。
· 全自动菌落智能计数装置设计                                            主要参与人       
      2016.6~2016.12
· 设计全自动菌落智能计数装置传动方案，设计全自动菌落智能计数装置的结构，运用Creo软件绘制三维模型；
· 购买和加工所需零件，搭建全自动菌落智能计数装置初代样机。
实习经历
· 湖北省十堰市东风商用车有限公司                         认知与参观实习                          2016.7~2016.8
· 参观发动机厂各个车间生产流水线，学习其零部件的制造加工工序;
· 参观汽车零配件加工工艺及整车装配流程，了解数控机床的操作和数控编程知识。
学生工作
	· 学生党支部副书记
	· 新生下班党员
	· 班级学习委员
	· 校学生会生活保障与权益部干事


自我评价
· 专业知识：掌握了机械设计专业相关知识；有一定的项目经历；擅长使用各种机械设计软件；
· 个人性格：有责任心，对待任务认真负责；时间观念强，不拖沓。
