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教育背景

哈尔滨工业大学 机电工程学院智能制造方向硕士
 研一获一等人民奖学金；
 主修课程：数值分析（95）、控制理论及应用（92.5）、机器人技术（97）、机械制造自动化现代技术、

人工神经网络、大数据计算前沿、机电一体化等；
哈尔滨工业大学 汽车工程学院车载运输系本科

 专业排名第四，前 11%；
 主修课程：理论力学、材料力学、机械原理、机械设计、机械制造、电工学、自动控制原理（100）、

计算机组成原理、C 语言等；
获奖情况

 获“哈尔滨工业大学优秀团干部”称号：在校级学生组织任职部长期间表现优异，尽职尽责；
 获“一等人民奖学金”一次，获“二等和三等人民奖学金”共计五次（专业排名前 10%）；
 获“哈尔滨工业大学三好学生”称号（本科阶段德智体全面发展）；
 获“三下乡社会实践优秀个人”称号（暑期实践中前往四川宜宾调研支教两周，表现突出）；
 获“优秀毕业论文”荣誉（本科毕业设计阶段论文逻辑性强，完成度高）；

科研经历

硕士阶段（正在进行）
 参与机电工程学院智能制造方向硕士课题：基于 LVDT 的加工表面粗糙度预测。自学人工神经

网络技术，根据 LVDT 直线位移传感器传输数据，结合人工神经网络对金刚石刀具加工工件表
面粗糙度预测；

本科阶段
 参与大一年度计划--3D 打印实验室，参与学习 3D 打印的相关知识，协助老师做好 3D 打印机

的组装与调试运行，自主完成 3D 打印作品数件，并做好后期打印机维护，最终顺利通过答辩；
 前往中国一拖集团有限公司参观实习，参观拖拉机机体零件加工过程与零件组装过程，进一步

了解了制造业中常用的零件加工和装配技术，最终按时完成参观报告；
 本科毕业设计阶段参与我校汽车工程学院实验室课题，对“主动悬架不同控制方式的优劣”进

行仿真研究分析。自学 ADAMS 软件，并在软件中构建独立悬架仿真模型和路面模型。自学
主动悬架的工作原理、模糊控制方法和自适应控制方法，并在 MATLAB 软件中仿真实现。对
PID 控制、模糊控制、自适应模糊 PID 控制仿真结果进行对比分析，得出结论与优化策略。
最终因工作量大、完成度高、论文逻辑性强取得优秀毕业论文。

学生工作与社会实践

哈尔滨工业大学 校级学生组织：大学生明德践行会 办公室部长
 在我校校级组织大学生明德践行会任职办公室部长，主要进行活动策划与预算报账，任职期间

全程参与并组织了两次较大募捐活动，统计并联系四川贫困区留守儿童“一对一帮扶”30 余
对，为我校在四川宜宾支教地点累计筹得善款 23000 余元，文具书本及衣物若干。

四川省宜宾市 南溪四中 实践团队长
 加入我校赴四川南溪实践团，期间担任副队长，调研期间负责推送文稿撰写和对当地贫困地区

留守儿童家访，选拔出符合一对一帮扶和助学奖学金条件十余人，返校后参加我校繁星计划评
比，负责 PPT 制作及发言稿撰写，在实践团的通力合作下，最终获得团体一等奖，个人获“三
下乡”社会实践优秀个人。

综合技能与自我评价

 英语能力：CET4 532、CET6 474，具备良好的英语听、说、读、写能力；
 办公能力：熟悉 CAD、CATIA、ADAMS、Pro/E 和 C 语言编程，熟练掌握 MATLAB 编程和仿真；
 自我评价：自学能力强，待人真诚，随和开朗，具有很强的团队协作意识，踏实肯干，有毅力。


