
周  扬 

基本信息                                                                                 

出生日期：1995.9.7                          籍  贯：山东省烟台市 

学    历：硕士                             专    业：机械工程 

邮    箱：180645471 @qq.com                电    话：15550183271 

通讯地址：山东省济南市历下区经十路 17923 号山东大学千佛山校区 

教育背景                                                              

2018.9~2021.6   山东大学   机械工程学院    机械工程    硕士   约前 20% 

2014.9~2018.6   青岛大学   机电工程学院    机械工程    学士   GPA：3.99/5（前 3%） 

技能概况                                                            

英语技能：英语四级 575 分，英语六级 560 分 

编程技能：熟悉 C/C++、MATLAB、Python 语言，熟悉 Visual Studio、Qt、PyCharm 等 IDE

的使用，了解 TwinCAT 等自动化软件的使用，了解 IEC61131-3 编程语言 

项目经历                                                            

 2018.12-至今  基于实时 Linux 系统的 EtherCAT 运动控制器（课题） 

开发环境及语言：C/C++、Qt、Linux 系统（Ubuntu）、x86 工控机 

具体工作：基于 IgH EtherCAT 协议栈与 Xenomai 实时系统，实现低系统抖动的 EtherCAT

控制器。开发了一个 UI 工具，该工具可以扫描从站，并记录从站拓扑信息，初步运行 IO

与伺服设备，配置运动控制参数等功能。基于 PLCopen 功能块的标准，封装了单轴及多轴

控制 C++形式的接口，生成动态链接库。实现 S 加减速规划，并借此实现单轴 PTP 接口。

集成本课题组他人实现的控制算法如 PVT、电子齿轮、电子凸轮、六自由度及 scara 机器人

正逆解以及时间同步 PTP，直线，圆弧插补等一系列算法。设计了控制器的架构，使他人

能借助 C++的 IDE 利用封装的接口，构建 EtherCAT 运动控制系统。其他的一些运动控制

算法，在毕业前会不断地去实现。 

 2018.11-2019.5  移植 IgH EtherCAT 协议栈 

具体工作：分析了开源 EtherCAT 协议栈的源码，了解了 EtherCAT 通信协议，能初步分析

数据帧。借助 windows 商业实时系统的网络驱动接口，初步移植了 EtherCAT 协议栈。 

实习经历                                                            

 2019.8-至今  山东易码智能科技股份有限公司 

开发环境及语言：C/C++，Qt，Visual Studio 

具体工作：①对一个基于 C/C++，Qt，及 windows 实时系统的工控软件进行维护，根据需

求增加该软件功能，找到并解决该软件 UI 界面以及运动控制算法上的不足②负责对德国的

商用软件 Kithara（基于 windows 商业实时系统及实时拓展模块）的技术支持工作，主要负

责的功能为 EtherCAT 模块以及基于 GigE、USB 工业相机的实时视觉模块③负责一些从站

设备的调试，使其兼容公司的控制平台，取得了一定的伺服及 IO 从站调试经验 

自我评价                                                            

自学能力较强，知识面较广。了解过工业自动化的一些项目方案，对实时系统的应用和通

信协议理解较深。了解一些常见的加减速控制算法和工业机器人相关的算法。学过一些视

觉相关的知识，了解过一些运动控制与视觉相结合的项目。多次参加过数学建模竞赛，对

算法较为感兴趣，希望今后能够在控制器的算法、软件或应用方面工作。 



荣誉奖励（本科至今奖励情况）                                                              

奖学金及学生荣誉 

研究生期间： 

2019.11  山东大学一等学业奖学金 

本科期间： 

2015.11  国家励志奖学金 

2016.11  国家励志奖学金 

 本科所有学期获得青岛大学一等奖学金（每系每学期成绩约前 10%） 

 获得青岛大学创新与技能奖学金（每学期评选一次，用于奖励在科技创新、学术研究

和学科竞赛中取得突出成绩的本科生） 

 获得青岛大学“学习标兵”、“优秀学生”荣誉称号 

学科竞赛获奖情况 

国家级竞赛： 

2018.12  华为杯中国研究生数学建模竞赛二等奖 

2017.04  美国大学生数学建模竞赛（MCM）二等奖（Honorable Mention） 

2015.12  第三十二届全国部分地区大学生物理竞赛全国一等奖 

2015.12  第七届全国大学生数学竞赛全国三等奖 

省级竞赛： 

2016.12  全国大学生数学建模竞赛山东赛区一等奖 

2016.10  山东省高校第五届机器人大赛三等奖 

2015.11  第六届山东省大学生数学竞赛一等奖 

市级竞赛： 

2016.06  2016 年青岛高校数学建模邀请赛三等奖 

校级竞赛： 

2016.06  第一届青岛大学 MATLAB 创新应用竞赛一等奖（第一名） 

2015.05  青岛大学机电工程学院第四届尺规绘图比赛三等奖 

2016.05  青岛大学机电工程学院第五届尺规绘图比赛三等奖 
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