
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

李帅卫 

 
基本信息 

出生年月：1993.09.10 

毕业院校：东北大学 

专      业 :  机械工程 

学      历： 硕士 

政治面貌：入党积极分子 

联系方式：13555798125 

邮       箱：18772965893@163.com 

籍       贯：河南许昌 

 

掌握技能 

语言能力： 

 英语 CET6; 


专业能力：

 熟练掌握并使用三维建模软件

SOILDWORKS 和 CREO  

 具有一定编程基础，获得 c++

计算机二级证书 

 熟练掌握二维软件 CAD，并获

得国家 CAD 二级证书 

 熟 练 掌 握 有 限 元 仿 真 软 件 

ANSYS 和 ADAMS，可进行静

力学分析，动力学分析，温度

场分析等；

 熟练掌握 Word、Excel、

PowerPoint 等 office 软件及

Origin、visio 等数据处理软件 

 

其他能力：

 C1 驾照；

 绘声绘影，具有一定的视频剪

辑能力.

 

 

 

 

 

 

 

 

教育背景 

2018.09-2021.06    东北大学         机械工程（硕士研究生）                     

综合排名：前 10% 

2013.09-2017.6 湖北汽车工业学院 机械设计制造及其自动化（本科）            

综合排名：前 20% 

 

校园经历 

论文及专利情况： 

《考虑修形的齿轮-转子-轴承系统弯扭耦合动态特性分析》 

 

专利 

一种多因素作用下渐开线斜齿轮传动系统横-扭-轴-摆耦合人动态特性求解方法 

 

软件著作权 

考虑修形的渐开线斜齿轮传动系统参数化 3D 建模软件 

                  

  荣誉奖励 

    2018-2019   获得东北大学硕士研究生二等学业奖学金； 

    2019-2020   获得东北大学硕士研究生二等学业奖学金； 

2013-2017  多次获得“校三好学生”；“校优秀学生干部”；“校二等奖学

金”； 

 

学生干部经历： 

2014-2015 年  任湖北汽车工业学院机械学院学生会学习部主任； 

2015-2016 年  任湖北汽车工业学院机械学院学生会主席 

 

 项目经验 

2018.12-2019.12  沈阳鼓风机厂某型齿轮传动系统参数化建模设计        项目负责人 

 

开发齿轮传动系统（包括齿轮、轴、建和轴承）的参数化设计原型系统，参数化

齿轮模型需含有修形参数，参数化模型模型精确。 

 

自我评价 
 

本人自信乐观、学习能力强，热爱生活，也热爱挑战；专业基础扎实，科研能力

优异。具有强烈的使命感、责任心、大局意识和团队协调合作能力。 

mailto:18772965893@163.com

