
 

  
姓 名： 王卫东             出生日期：1993.2.11 

电  话： 18339829485        籍    贯：河南省周口市   

邮  箱： 1539084956@qq.com 学    历：硕士 

___·教育背景·_______________________________________________________________ 

2013.9-2017.7   郑州轻工业大学   机械电子        本科 

2018.9-2021.7  东北大学         车辆工程研究生  硕士（学术） 

___·证书荣誉·_______________________________________________________________ 

2014.6  计算机二级证书（C） 

2016.5  全国机械创新设计大赛河南赛区一等奖 

2018.9  东北大学一等学业奖学金 

2019.4  研究生“创客学堂”工程制图技能大赛三等奖 

2019.9  东北大学二等学业奖学金 

2019.11 辽宁省数学建模三等奖 

___·科研经历·_______________________________________________________________ 

2018.12-2019.3   参与国家自然科学基金项目：“基于Ⅱ型模糊系统的多执行机构协调控制与应用研

究”，负责模糊控制基础理论学习及研究。 

2018.10-2019.9   抚顺矿业集团机械制造厂 5.6 立方挖掘机结构升级改造项目核心成员，负责结构设

计分析计算及各部件选型和计算（该项目已投入实际生产）。 

2019.9- 研究的方向：挖掘机机器人，主要负责机器人定位与建图算法研究与实践应用（激

光和视觉）。 

___·实习经历·_______________________________________________________________ 

2019.4 -2019.5  抚顺矿业集团机械制造厂实习 

___·校内经历·_______________________________________________________________ 

2019.5  东北大学入党积极分子培训 

2019.7  参加东北大学第十六期真空技术论坛培训及会场负责人 

2019.8  参加第十四届国际真空科学与工程应用学术会议及会场负责人 

___·语言能力·_______________________________________________________________ 

英语等级：  CET-6  423 .                    CET-4  447.                       

___·技能·_______________________________________________________________ 

• 熟悉编程语言：Python, C++, C，Linux 语言。 

• 熟练操作 Pycharm, Matlab,Clion 等编程软件。 

• 熟练使用 Ansys  Workbench 有限元分析软件。 

• 熟练操作 Caxa, SolidWorks，Proe 等绘图软件。 

___·自我评价·_______________________________________________________________ 

敢于突破和挑战自我，善于分析、刨析问题并寻找问题解决方案。有很好的理论基础并对《概率

机器人》和《机器人学中姿态估计》理论著作有深入了解。 

 

RESUME 

mailto:1539084956@qq.com

